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Taslak icerik: 6l¢l ve ayarlar kol Gzerinde dogrulandik¢a glincellenecektir.

Kinematik hesaplar bilgisayarda yapilir; Arduino Mega yalnizca adim Uretir ve konum geri bildirimi okur. Alti adet
MKS SERVO42C siirlcl, kontrol karti Gzerinden tek bir adresli UART hattini paylasir.

KONTROLCU Arduino Mega 2560 + RB-6 shield v2 (200 x 130 mm, 2 katman)
SURUCULER 6 x MKS SERVO42C, kapali cevrim

MOTOR NEMA17 + 33:1 sikloidal rediktor

sURUCU HATTI Adresli UART - Mega Serial2 (D16/D17) - adres OXEO—-OxE5
BILGISAYAR BAELANTISI USB - Mega Serial0

GiC 24V [ 15 A, TVS korumali giris

ACIL DURDURMA Donanimsal NC réle; yazihmdan bagimsiz keser

Giivenlik: ilk calistirmadan énce acil durdurma butonunu baglayin ve calistiini test edin. Yazilim, limit
disi hareket taleplerini reddeder; ancak mekanik carpismaya karsi tek koruma donanimsal acil
durdurmadir.



